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Mitsubishi Electric nutzt auf kiinstlicher Intelligenz basierende
Technologie zur Entwicklung eines schnellen Algorithmus zur
Kraftrickkopplungssteuerung
Dadurch kénnen Industrieroboter bei der Montage schnelle und menschenéhnliche Leistung erzielen

TOKIO, 21. November 2017 — Mitsubishi Electric Corporation (TOKIO: 6503) gab heute die Entwicklung

eines schnellen Algorithmus zur Kraftriickkopplungssteuerung fiir Industrieroboter auf der Basis ihrer
proprietiren, auf kiinstlicher Intelligenz (KI) basierenden Maisart -Technologie bekannt. So kénnen
anspruchsvolle Préazisionsaufgaben mit weniger Versuchen und in kiirzer Zeit ausgefiihrt werden als bei der
durch Menschen unterstiitzten Robotermontage. In Unternehmen durchgefiihrte Tests zeigten, dass
Montagezeiten durch den Algorithmus um etwa 65 % reduziert wurden, ohne dass die Roboter sich
libermdBig bewegen mussten. Mitsubishi Electric erwartet, dass durch den Algorithmus die Effizienz von
Roboteraufgaben bei der Montage elektrischer Komponenten wie Leiterplatten und Anschliisse sowie bei der
Einsetzung mechanischer Teile erhoht wird. Mitsubishi Electric wird seinen neuen schnellen Algorithmus
zur Kraftriickkopplungssteuerung wihrend der International Robot Exhibition vom 29. November bis zum
2. Dezember auf dem Tokyo Big Sight-Messegelande vorstellen.

* Mitsubishi Electric's Al creates the State-of-the-ART in technology (Entwicklung hochmoderner Technologie dank

kiinstlicher Intelligenz von Mitsubishi Electric)

1/3


mailto:prd.gnews@nk.MitsubishiElectric.co.jp
http://www.mitsubishielectric.com/

Einsetzvorgang

In einer Zeit, in der das Interesse an von Menschen eingesetzten Fertigungsinselsystemen stetig steigt, zeigen
sich auch automatische Fertigungssysteme mit Industrierobotern duflerst vielversprechend, vor allem in
entwickelten Liandern wie Japan, in denen Arbeitskriaftemangel herrscht. Bis jetzt jedoch erforderten
automatische Systeme flir Préizisionsmontage- und -einsetzungsaufgaben die Programmierung und
Parametereinstellung durch geschultes Personal — nur so konnte das Niveau an Flexibilitdt aufrechterhalten
werden, das in einem Montagevorgang durch Menschenhand erreicht wird. Solche Anforderungen fithren zu
einem Anstieg der erforderlichen Montagezeit und -kosten — also genau das, was Hersteller vermeiden

mochten.

Dank der auf kiinstlicher Intelligenz basierenden Maisart-Technologie von Mitsubishi Electric reduziert der
neue schnelle Algorithmus zur Kraftriickkopplungssteuerung die Montagezeiten ebenso wie heftige
Bewegungen der Montageroboter. Mithilfe dieser Technologie kénnen die Parameter fiir Aufgaben wie
beispiclsweise die Geschwindigkeit schnell und prézise angepasst werden. Insbesondere hochprizise
Kraftsensordaten konnen eingegliedert werden, ohne dass die Roboter angehalten werden miissen.
Normalerweise werden Roboter angehalten, bevor eine Kraftriickkopplungssteuerung eingesetzt werden

kann. Der neue Algorithmus von Mitsubishi Electric macht diesen Schritt jedoch unnétig.

Auch zukiinftig wird Mitsubishi Electric seine proprietire, auf kiinstlicher Intelligenz basierende
Technologie verwenden, um intelligente Industrieroboter und schnelle Algorithmen zur
Kraftriickkopplungssteuerung zu entwickeln und so Montagesysteme schneller und kosteneffizienter zu

gestalten.
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Kurzbeschreibung Leistung
Neu Mehrere Geschwindigkeitsbefehle, deren Parameter | Bewegungszeit: 1,9 Sek.
dank KI automatisch angepasst werden kdnnen. Eingesetzte Kraft: unter [0 N
. . Befehle fiir konstante Geschwindigkeit, die manuell | Bewegungszeit: 5,5 Sek.
Herkdmmlich . . .
eingestellt werden miissen. Eingesetzte Kraft: unter 20 N

** Newton = Gewicht (kg) x Beschleunigung (m/s?)

Maisart ist eine Marke der Mitsubishi Electric Corporation.

HiH

Uber die Mitsubishi Electric Corporation
Mit iiber 90 Jahren Erfahrung in der Bereitstellung zuverldssiger, hochwertiger Produkte ist die
Mitsubishi Electric Corporation (TOKIO: 6503) ein anerkanntes, weltweit fiihrendes Unternehmen in der
Herstellung, im Marketing und im Vertrieb von Elektro- und Elektronikgerdten fiir die
Informationsverarbeitung, Kommunikation, Raumfahrtentwicklung und Satellitenkommunikation,
Unterhaltungselektronik, Industrietechnik, den Energie- und Transportsektor sowie Gebaudeanlagen. Im
Sinne seiner Unternehmensphilosophie ,,Changes for the Better* und Umwelterklirung ,,Eco
Changes* setzt sich Mitsubishi Electric als globales, im Umweltschutz fiihrendes Unternehmen dafiir ein,
die Gesellschaft mit neuen Technologien zu bereichern. Das Unternehmen verzeichnete konzernweit einen
konsolidierten Umsatz von 4.238,6 Mrd. Yen (37,8 Mrd. US-Dollar*) im Geschéftsjahr zum
31. Mérz 2017. Weitere Informationen erhalten Sie unter:
www.MitsubishiElectric.com
* Zum Wechselkurs von 112 Yen fiir einen US-Dollar, der am 31. Mirz 2017 von der Tokioter
Devisenbdrse angegeben wurde.
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