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Mitsubishi Electric desarrolla un robot ultrafino para la inspeccion de
generadores eléctricos
Reduce drasticamente el tiempo y el coste de la inspeccidn, y amplia la disponibilidad de los
generadores

TOKIO, 25 de enero de 2017 — Mitsubishi Electric Corporation (TOKIO: 6503) ha anunciado hoy que ha
desarrollado un robot de inspeccion de 19,9 mm de grosor capaz de inspeccionar generadores eléctricos. Para

ello, atraviesa el estrecho espacio entre el rotor y el estator. De esta manera, ya no es necesario extraer el
rotor. Gracias a este robot, se reduce el tiempo y el coste de las inspecciones, y se incrementa la

disponibilidad y la fiabilidad de los generadores eléctricos.

Las inspecciones de los generadores tradicionales (que llevan a cabo profesionales cada cuatro afios) tienen
una duracion aproximada de 34 dias, en parte porque debe extraerse el rotor. Las empresas de energia
eléctrica llevan tiempo buscando la forma de reducir dicho plazo y mejorar la precision de estas
inspecciones, con el fin de ampliar la disponibilidad de sus generadores. Gracias al robot de inspeccién
ultrafino de Mitsubishi Electric, ya no es necesario extraer el rotor, de modo que las inspecciones se pueden
completar en tan solo seis dias. Asimismo, debido a su alta precision, las inspecciones pueden realizarse con
menos frecuencia en lugar de cada cuatro afios. Esto libera a los operadores de la tarea de almacenar piezas
que por el momento aln no necesitan. En definitiva, se espera que el nuevo robot de Mitsubishi Electric
permita reducir los costes totales de inspeccion y mejore la disponibilidad y la fiabilidad de los generadores

eléctricos.
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300-480 mm
(ajustable)

19,9 mm
de grosor

Robot de inspeccion ultrafino

Caracteristicas

Los robots de inspeccion tradicionales tienen un grosor aproximado de 30 mm vy, por tanto, no pueden
atravesar el estrecho espacio entre el rotor y el estator de aproximadamente el 30 % de los generadores
eléctricos de Mitsubishi Electric. EI nuevo robot de inspeccidn ultrafino de Mitsubishi Electric esta disefiado
para recorrer dicho espacio y realizar inspecciones precisas, en las que se incluyen la evaluacion de la
estrechez de la cufia del estator, examenes visuales detallados e inspecciones de aislamiento del nucleo. El
robot incorpora un mecanismo de desplazamiento de propiedad que consta de una cinta de oruga y una placa
lisa. Ambas piezas componen un perfil de 19,9 mm de grosor que emite un nivel de vibracion bajo, lo cual
permite recopilar datos de manera precisa. Puede inspeccionar todos los generadores de Mitsubishi Electric

de medio y gran tamafio.
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Vista general del generador

Rotor
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Estator
Nucleo del estator

Robot de inspeccion ultrafino

Cufa

Bobina

Primer plano del generador

Mecanismo
de desplazamiento

Cinta de oruga

Placa lisa

Mecanismo de desplazamiento
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El mecanismo de percusion de propiedad del robot, que incorpora una cdmara de pequefias dimensiones,
puede generar una fuerza considerable (diez veces superior a la de un mecanismo tradicional). En la prueba
de percusion se emplea una tecnologia de analisis de la vibracidn original para detectar de manera precisa
cinco niveles de estrechez en la cufia del estator. Esto supone un incremento de dos niveles, en comparacion

con los tres niveles que puede detectar un robot tradicional.

Pieza percutora

Mecanismo percutor

Estructura
de la camara

Mecanismo percutor

Patentes
Patentes pendientes de la tecnologia anunciada en este comunicado de prensa: tres en Japén y en el
extranjero, incluidas una para el mecanismo de desplazamiento y dos para la deteccion de la estrechez de la

cufia del estator.
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Acerca de Mitsubishi Electric Corporation

Con més de 90 afios de experiencia en el suministro de productos fiables y de alta calidad, Mitsubishi
Electric Corporation (TOKIO: 6503) es un lider mundial reconocido en la fabricacion, comercializacion y
venta de equipos eléctricos y electronicos utilizados en el procesamiento de la informaciéon y las
comunicaciones, en el desarrollo espacial y las comunicaciones por satélite, en los aparatos electrénicos de
consumo, en la tecnologia industrial, en la energia, en el transporte y en los equipos de construccion.
Aprovechando el espiritu de su declaracién corporativa "Changes for the Better" y su declaracion
medioambiental "Eco Changes”, Mitsubishi Electric se esfuerza por ser una empresa internacional
comprometida con el medio ambiente lider y por enriquecer la sociedad con la tecnologia. La empresa
registr6 ventas de grupo consolidadas de 4 394 300 millones de yenes (casi 38 800 millones de ddlares
estadounidenses®) en el ejercicio fiscal que termind el 31 de marzo de 2016. Para obtener méas informacion,
visite:

www.MitsubishiElectric.com

*Tipo de cambio de 113 yenes por délar estadounidense, tipo concedido por el Mercado de divisas de Tokio
el 31 de marzo de 2016
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